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1   Описание

1.1   Стандартная поставка

1.1.1   RGE (Стандартная версия)
(   4 колонны, включая 1 механическую тележку

(   1 блок питания (VELP 400-230), включая соединительный кабель (10 метров)

(   3 соединительных кабеля (по 10 метров каждый)

(   1 кабель дистанционного управления

1.1.2   RGE-GPGU (Стандартная версия)


(   2 колонны, включая 1 механическую тележку

(   1 блок питания (VELP 400-230), включая соединительный кабель (10 метров)

(   1 соединительный кабель (10 метров)

(   1 кабель дистанционного управления

1.2   Уровень шума


Уровень звукового давления в зоне работы оператора ниже 70 децибел (А).
1.3   Технические характеристики

	Номинальная грузоподъёмность (одной колонны)
	7 500 кг

	Полный ход
	1 750 мм

	Время подъёма / опускания
	113 сек.

	Рабочее напряжение
	3 фазы – 400 в / 230 в, 50 герц

	Напряжение управления
	230 вольт / 24 вольта

	Степень защиты
	IP 55

	Защитный предохранитель (одной колонны)
	4А

	Мощность электромотора
	1,5 кВт

	Размер шин
	от 8,25 до 12,00 / 12R 22,5

	Собственный вес (колонны)
	400 кг


Технические характеристики могут быть изменены без предварительного уведомления.
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1.4   Опционное оборудование и принадлежности

1.4.1   RGE
(   Расширитель колонн RGE, включая соединительные кабели.
	(   Блок управления на каждой колонне
(   Дистанционное управление TCNA 10-2
     с кнопками подъём/опускание/аварий-

     ная остановка
	[image: image4.png]0 DE:







	(  Механическая тележка MFR-2, пере-
    движная
(  Гидравлическая тележка MFR типа как     

   для поддонов, установленная на колонне
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	(  Насадки ЕР 2 для уменьшения размера
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(  Ударопрочная розетка на 230 вольт
(  Ручной фонарь с подзарядкой (только в комбинации с ударопрочной розеткой на 230 

    вольт)
(  Блок питания 3 фазы – 400 / 230 вольт, 50 герц (VFI P 400-230 вольт)
( Специальный блок управления для обеспечения совместной работы до 12 колонн,  включая специальный кабель и кабель питания (10 метров) с вилкой Cekon на 63А.
1.4.2   RGE-GPGU
( 
Расширитель колонн RGE-GPGU Universal (универсальный), включая 2 опорные вилки и кабель управления (10 метров).
	(   Блок управления на каждой колонне

(   Дистанционное управление TCNA 10-2
     с кнопками подъём/опускание/аварий-

     ная остановка
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	(  Механическая тележка MFR-2, пере-

    движная
(  Гидравлическая тележка MFR типа как     

   для поддонов, установленная на колонне
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	(  Регулируемые опорные вилки для  

   грузовых автомобилей и автобусов 
	                        [image: image9.png]


  


	(  Низкопрофильные рамы
   высотой 50 / 80 / 120 мм
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(  Ударопрочная розетка на 230 вольт 

(  Ручной фонарь с подзарядкой (только в комбинации с ударопрочной розеткой на 230 
   вольт)

(  Блок питания 3 фазы – 400 / 230 вольт, 50 герц (VFI P 400-230 вольт)

( Специальный блок управления для обеспечения совместной работы до 12 колонн,  включая специальный кабель и кабель питания (10 метров) с вилкой Cekon на 63А.
1.4.3   Прочие принадлежности
	( Подставка АВ 6-07, допустимая нагрузка  

  7 500 кг, диапазон регулировки 570-800 мм
( Подставка АВ 6-12, допустимая нагрузка  

  7 500 кг, диапазон регулировки 800-1250 
  мм

( Подставка АВ 6-20, допустимая нагрузка 
  7 500 кг, диапазон регулировки 1300-2000 
  мм
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	( Опорная пластина APV для подставок АВ 
   6-07/12/20
( Опорный диск APR 110/65/20 для 
   подставок АВ 6-07/12/20
( Подставка АВ 6-20, допустимая нагрузка 
  7 500 кг, диапазон регулировки 1300-2000 
  мм
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	( Компенсационная пружина AF 20 для 

   подставок АВ 6-20
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	( Поперечная балка для полуприцепов с 

  центральным поворотным устройством 

  2,5", включающая в себя 4 управляемые и 

  фиксируемые ролика
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2     Установка / Перемещение

2.1   Установка
	Подкатные подъёмные колонны поставляются в полностью собранном виде и в рабочсм состоянии.

Для того чтобы установить на колонну тележку, используйте 4 болта HHCS M8x20 DIN 933 и 4 шайбы А 8,4 DIN 125.
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Устройство для перемещения колонны RGE в сборе с гидравлической тележкой.
2.2   Перемещение
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	Обеспечьте, чтобы колонны поднимались за их корпус, а не за каретки.


	Вверните рым-болт М6 в резьбовое отверстие на пластине установки электромотора колонны. Вставьте в рым-болт цепь или строп поднимайте колонну с помощью крана или погрузчика.
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3     Информация по техническому обслуживанию

3.1   Датчики

3.1.1   Замер скорости
Бесконтактный датчик В3, используемый для замера скорости, расположен в резьбовом отверстии на корпусе червячной передачи (1). Для проверки правильности регулировки бесконтактного датчика, пользуйтесь специальным отверстием (2).
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Регулировка бесконтактного датчика В3:
	Установите зазор в 2 мм между бесконтактным датчиком и наружной поверхностью зубчатой гайки.
Зазор может быть проверен через отверстие для его проверки с помощью щупа.
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Корпус редуктора снят


3.1.2   Нижний концевой выключатель

Бесконтактный выключатель В1 приводится в действие отключающим угольником после того, как каретка достигнет своего нижнего положения.
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Регулировка отключающего угольника
Отключающий угольник (1) установлен на направляющей рейке (3) в нижней части колонны.
Для того чтобы отрегулировать точку отключения, освободите зажим скользящего блока (2, 5) отворачиванием болта (4) с внутренним шестигранником. Установите отключающий угольник в нужное положение.
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	1
	Отключающий угольник

	2
	Зажим скользящего блока, внутренняя часть

	3
	Установочная рейка

	4
	Болт с внутренним шестигранником М6х12 DIN 7991

	5
	Зажим скользящего блока, внешняя часть


3.1.3   Выключатель для обеспечения безопасности

Бесконтактный выключатель В2 приводится в действие отключающим кронштейном после того, как каретка входит в контакт с препятствием. Отключающий кронштейн расположен на внутренней части каретки.
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	Имейте ввиду, что отключающий кронштейн поставляется в двух версиях. См. ниже.


3.1.3.1   Отключающий кронштейн без скоса

Регулируйте бесконтактный выключатель В2 в соответствии с приведённым ниже чертежом.
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3.1.3.2   Отключающий кронштейн со скосом

Сдвиньте вручную бесконтактный выключатель в самое верхнее положение. После этого установите зазор в 2+1 мм между бесконтактным выключателем и отключающим кронштейном.
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3.2   Соленоидный включатель для упоров безопасности
	Соленоидный включатель (1) удерживает защёлку упора (14) в разъединённом положении, для того чтобы воспрепятство-вать клину и противоклину (16, 19) заблоки-роваться во время нормальной работы.
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	1
	Соленоидный включатель

	2
	Болт с внутренним шестигранником М4х70 DIN 912

	3
	Шайба А10,5 DIN 125

	4
	Пружинная шайба А10 DIN 127

	5
	Болт с шестигранной чашкообразной головкой М10х65 DIN 933

	6
	Болт с шестигранной чашкообразной головкой М12х70 DIN 933

	7
	Пружинная шайба А12 DIN 127

	8
	Шайба А13 DIN 125

	9
	Болт с шестигранной чашкообразной головкой М6х12 DIN 933

	10
	Зубчатая контрящаяся шайба А6,4 DIN 6798

	11
	Шайба А6,4 DIN 9021

	12
	Опора соленоидного включателя

	13
	Шестигранная гайка М4 DIN 934

	14
	Защёлка

	15
	Пружина сжатия 0,4х5х16

	16
	Клин

	17
	Штифт 6х80 DIN 1481

	18
	Т-образная гайка М10х12 DIN 508

	19
	Противоклин

	20
	Дистанционная пластина


3.3   Панель контуров RG-ST
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Заштрихованная зона представляет собой вставляющуюся в разъём карту для связи CAN.
3.3.1   Соединительные устройства
3.3.1.1   Соединительное устройство Х1


Соединение типа CAN-BUS.

Штырь                      Назначение
              1      ——————     CAN+
              2      ——————     CAN– 
              3      ——————     CAN+
              4      ——————     CAN– 
3.3.1.2   Соединительное устройство Х2

Такое же соединение типа CAN-BUS, как Х1.
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	Для соединений типа CAN-BUS применяйте только соединительное устройство Х1.



Штырь                      Назначение
              1      ——————     CAN+
              2      ——————     CAN– 
              3      ——————     CAN+
              4      ——————     CAN– 
3.3.1.3   Соединительное устройство Х3


Входы для "Остановки перемещения вверх" и выключателя для обеспечения безопасности. 
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	На подъёмнике RGE установлены бесконтактные включатели. Не используйте соединительное устройство Х3.



Штырь                      Назначение
              1      ——————     + 24 вольта
              2      ——————     Вход сигнала "Остановка перемещения вверх" 

              3      ——————     + 24 вольта
              4      ——————     Вход сигнала выключателя для обеспечения безопасности 

3.3.1.4   Соединительное устройство Х4


Внешнее определение состояния.


Штырь                      Назначение
              1      —————      Осуществление контакта с К1 → Переключение с одиночного
                                                на автоматический режим
              2      —————      Осуществление контакта с К1
              3      —————      Определение одиночного/автоматического режима
              4      —————      Определение одиночного/автоматического режима
              5      —————      Определение внешнего сигнала "Вверх"
              6      —————      Определение внешнего сигнала "Вверх"
              7      —————      Определение внешнего сигнала "Вниз"
              8      —————      Определение внешнего сигнала "Вниз"
3.3.1.5   Соединительное устройство Х5


Входы для датчика "Остановка перемещения вниз" и датчика скорости. 
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	На подъёмнике RGE установлены бесконтактные включатели. Не используйте соединительное устройство Х5.



Штырь                      Назначение
              1      ——————     + 24 вольта
              2      ——————     Вход сигнала "Остановка перемещения вниз" 

              3      ——————     + 24 вольта
              4      ——————     Вход сигнала датчика скорости
3.3.1.6   Соединительное устройство Х6


Серийный интерфейс. 


Штырь                      Назначение
              1      ——————     + 5 вольт
              2      ——————     Масса (GND)
              3      ——————     RxD управляющего устройства (контроллера)
              4      ——————     ТxD управляющего устройства (контроллера)

     5      ——————     Изменение режима программирования

3.3.1.7   Соединительное устройство Х7


Соединения для контакторов, соленоидов защёлок безопасности и тормоза. 


Штырь                      Назначение
              1      ——————     Контактор "Вверх" (сигнал включателя)
              2      ——————     Контактор "Вверх" (нейтраль – N) 

              3      ——————     Контактор "Вниз" (сигнал включателя)
              4      ——————     Контактор "Вниз" (нейтраль – N)

     5      ——————     Соленоид клина (сигнал включателя)

     6      ——————     Соленоид клина  (нейтраль – N)

     7      ——————     Тормоз (сигнал включателя) [в настоящее время не 

                                                    используется]


     8      ——————     Тормоз (нейтраль – N) [в настоящее время не используется]
3.3.1.8   Соединительное устройство Х8


Соединения для блока управления RG BDF RGM или RG BDF RGL. 


Штырь                      Назначение
              1      ——————     Кнопка "Вниз"
              2      ——————     + 24 вольта 

              3      ——————     Кнопка "Вверх"
              4      ——————     Управление VD3 (зелёный светодиод)

     5      ——————     DPR 7-сегментного дисплея

     6      ——————     Управление VD1 (красный светодиод)

     7      ——————     Сегмент D 7-сегментного дисплея

     8      ——————     Сегмент С 7-сегментного дисплея
              9      ——————     Сегмент G 7-сегментного дисплея
            10      ——————     Сегмент B 7-сегментного дисплея

            11      ——————     Сегмент A 7-сегментного дисплея
            12      ——————     Сегмент F 7-сегментного дисплея

   13      ——————     Сегмент E 7-сегментного дисплея 

   14      ——————     DPR 7-сегментного дисплея

   15      ——————     Управление VD2 (жёлтый светодиод) 


   16      ——————     + 5 вольт
            17      ——————     Кнопка "Одиночный/Автоматический" (режим)
            18      ——————     + 5 вольт 

            19      ——————     Не используется
            20      ——————     + 5 вольт
3.3.1.9   Соединительное устройство Х9


Последовательность фаз и определение ошибки. 


Штырь                      Назначение
              1      ——————     L1
              2      ——————     L1 

              3      ——————     N
              4      ——————     N

     5      ——————     L2

     6      ——————     L2

     7      ——————     N

     8      ——————     N
              9      ——————     L3
            10      ——————     L3
            11      ——————     N
            12      ——————     N
3.3.1.10   Соединительное устройство Х10


Подача электропитания 230 вольт переменного тока.

Штырь                      Назначение
              1      —————     230 вольт переменного тока. Подача на тепловой выключатель
              2      —————     Вход теплового выключателя 

              3      —————     Масса (GND)
              4      —————     230 вольт переменного тока

     5      —————     230 вольт переменного тока

     6      —————     N (нейтраль)
3.3.1.11   Соединительное устройство Х11

Входы датчиков (бесконтактных включателей Namur) "Остановка перемещения вниз" и датчика скорости.

Штырь                      Назначение
              1      —————     + 5 вольт
              2      —————     Вход сигнала "Остановка перемещения вниз" 

              3      —————     + 5 вольт
              4      —————     Вход сигнала датчика скорости
3.3.1.12   Соединительное устройство Х12

Входы датчиков (бесконтактных включателей Namur) "Остановка перемещения вверх" и выключателя для обеспечения безопасности. 

Штырь                      Назначение
              1      —————     + 5 вольт
              2      —————     Вход сигнала "Остановка перемещения вверх" [в настоящее 

                                               время не используется]

              3      —————     + 5 вольт
              4      —————     Вход сигнала выключателя для обеспечения безопасности
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	Остановка перемещения вверх определяется с помощью импульса, посылаемого датчикам скорости (бесконтактным включателем B3).


3.3.1.13   Соединительное устройство Х13


Серийный интерфейс, подсоединённый к Х6. 


Штырь                      Назначение
              1      ——————     + 5 вольт
              2      ——————     Масса (GND)
              3      ——————     RxD управляющего устройства (контроллера)
              4      ——————     ТxD управляющего устройства (контроллера)


     5      ——————     Изменение режима программирования

3.3.2   Перемычки
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	Перемычка
	Назначение
	Начальное положение

	J1
	Завершение связи CAN-BUS 1
	Разомкнуто

	J2
	Завершение связи CAN-BUS 2
	Разомкнуто

	J3
	Активация загрузочного устройства
	Разомкнуто

	J4
	Принятие режима программирования
	Разомкнуто
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	Для нормальной работы подъёмника не настраивайте никаких перемычек.


3.3.3   Светодиоды
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Светодиод                Назначение

     VD1         →         "Остановка перемещения вверх" (в настоящее время не    

                                   используется).
     VD2         →         Выключатель для обеспечения безопасности (бесконтактный 

                                   выключатель В2).
     VD7         →         Датчик скорости (бесконтактный выключатель В3).
                                   Установлен на корпусе червячного редуктора.

     VD8         →         Концевой выключатель (бесконтактный выключатель В1),
                                   "Остановка перемещения вниз". Светодиод начинает светиться,           

                                   когда каретка достигает своего нижнего положения.

     VD18       →         Подача напряжения + 5 вольт.
3.4   Схема электрооборудования системы управления RG
Блок управления RG состоит из монтажной платы, на которой установлены контакторы и соединительные устройства, базовой платы, имеющей промышленную вилку и платы с контурами RG-ST.
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3.5   Блок управления
	Блок управления RG BDF RGM для стандартной версии RGE
	Блок управления RG BDF RGL для специальной версии RGE
	Задняя сторона обоих блоков управления с соединительным
устройством


[image: image37.png]



Штырь                      Назначение
              1      ——————     Кнопка "Подъём" (только для RG BDF RGL)

              2      ——————     + 24 вольта
              3      ——————     Кнопка "Опускание" (только для RG BDF RGL)
             4      ——————      Контроль VD3 (зелёный светодиод)

    5      ——————      DPR 7-сегментного дисплея (только для RG BDF RGL)
             6      ——————      Контроль VD1 (Красный светодиод)

             7      ——————      Сегмент D 7-сегментного дисплея (только для RG BDF RGL)
             8      ——————      Сегмент С 7-сегментного дисплея (только для RG BDF RGL)
             9      ——————      Сегмент G 7-сегментного дисплея (только для RG BDF RGL)
           10      ——————      Сегмент В 7-сегментного дисплея (только для RG BDF RGL)
           11      ——————      Сегмент А 7-сегментного дисплея (только для RG BDF RGL)
           12      ——————      Сегмент F 7-сегментного дисплея (только для RG BDF RGL)
           13      ——————      Сегмент Е 7-сегментного дисплея (только для RG BDF RGL)
           14      ——————      DPR 7-сегментного дисплея (только для RG BDF RGL)
           15      ——————      Контроль VD2 (жёлтый светодиод)

           16      ——————      + 5 вольт
           17      ——————      Кнопка "Одиночный/Автоматич." (только для RG BDF RGL)
           18      ——————      + 5 вольт
           19      ——————      Не используется
           20      ——————      + 5 вольт
3.6   Требования к компьютерному оборудованию

Относятся к подъёмникам с версией программного обеспечения V1.60 или выше.
	Стандартная версия RGE
	
	Специальная версия RGE

	Плата с контурами
	Плата с контурами
	
	Плата с контурами
	Плата с контурами

	RG-ST V1.3
	RG BDF RGM V1.2
	
	RG-ST V1.3
	RG BDF RGL V1.1


3.7   Двухпроводная связь CAN-Bus
Платы с контурами осуществляют между собой связь при помощи системы CAN-bus, которая требует для себя двухпроводную линию с сопротивлением 120 ом 0,25 ватт на каждом конце.
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	Когда подъёмник работает без связи CAN, автоматическое управление синхронизацией отключено. Наблюдение за синхронизацией остаётся активным.


3.7.1   Соединительные кабели

2-проводная линия для связи CAN-bus включает в себя соединительные кабели, которые имеют соответствующую маркировку:
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3.7.2   Концевые сопротивления
	Концевые сопротивления линий CAN-bus расположены в соединительных вилках, выходящих из силового блока и в вилках-заглушках (для специальной версии) или в соединительных вилках кабеля дистанционного управления (стандартная версия).
Сопротивление 120 ом 0,25 ватт расположено между штырями 1 и 2 в секторе В соответствующей вилки.
	[image: image40.png]< PE m-
-3 w 1 me
S
£ 2 2 me
© @ 3 m
okPAH CANshield 3
4 m-
8 me
5 me
6 m=
7 wme
9 m
@ 10 ==
g
€ 1 ==
&
]
120 Q 1 CAN+
0.25W -2 CAN-







3.8   Показ на дисплее ошибок и рабочих состояний

3.8.1   Стандартная версия RGE
	Светодиод
	Обозначение

	зелёный
	Нормальная работа, ошибок нет.

	жёлтый
	Недостаточная скорость / Превышенная скорость.
Если управляющая электроника определит какие-либо отклонения в скорости вращения мотора, то подъёмник остановится, и на всех колоннах начнут светиться жёлтые светодиоды.

После освобождения элемента колонны, ошибка будет автоматически удалена и подъёмник будет готов к началу работы.

	жёлтый
	Сработал выключатель для обеспечения безопасности.
После того, как сработает выключатель для обеспечения безопасности, подъёмник остановится и на соответствующей колонне начнёт светиться жёлтый светодиод. На всех остальных колоннах начнёт мигать зелёный светодиод.

Для того чтобы восстановить работоспособность подъёмника, переключите соответствующую колонну на режим одиночной работы. После этого приподнимите каретку, для того чтобы освободить упор безопасности или удалить препятствие.

	жёлтый
	Неуправляемая работа.
Жёлтый светодиод будет светиться на всех колоннах, которые не имеют связь через систему CAN-bus (например, из-за неисправности линии связи или из-за использования неправильного соединительного кабеля). Работа подъёмника всё ещё будет возможна. Управление синхронизацией будет отключено, наблюдение за синхронизацией останется активным.

	красный
	Перегрев мотора.
После того, как сработает тепловой выключатель, подъёмник остановится, и  на соответствующей колонне начнёт светиться красный светодиод. На всех остальных колоннах будут светиться зелёные светодиоды и их каретки можно будет передвинуть приблизительно на 20 мм.
После того, как мотор охладится, красный светодиод погаснет, и подъёмник будет готов к началу работы.

	красный
	Неисправность фазы.
(  Неисправность фазы системы электропитания:

    На  всех  колоннах  начинает  светиться  красный  светодиод.   Подъёмник 
    останавливается  и  остаётся  не в рабочем состоянии  до тех пор,  пока  не 

    будет восстановлена подача электропитания.

(  Неисправность фазы системы подъёмника (например, из-за неисправности 

    соединительного кабеля):

    На  соответствующей  колонне  светится  красный  светодиод.  Подъёмник 

    останавливается,  каретки   колонн,   не   имеющих   неисправности   фазы, 

    можно передвинуть приблизительно на 20 мм.

После того как подача электропитания будет восстановлена, подъёмник будет готов к началу работы.


3.8.2   Специальная версия RGE
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	Коды ошибок Е5 и Е6 не используются. Это сделано для того, чтобы избежать путаницы с буквами кодов для одиночного и группового режима.

Коды ошибок Е4 и Е8 не используются.


	Код ошибки
	Светодиод
	Обозначение
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  или  [image: image43.png]



	зелёный
	Нормальная работа, ошибок нет.
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	жёлтый
	Неуправляемая работа.

Код ошибки появляется на колоннах, которые не имеют связь через систему CAN-bus (например, из-за неисправности линии связи или из-за использования неправильного соединительного кабеля). Работа подъёмника всё ещё будет возможна. 

Управление синхронизацией будет отключено, наблюдение за синхронизацией останется активным.

	[image: image45.png]



	жёлтый
	Сработал выключатель для обеспечения безопасности.

После того, как сработает выключатель для обеспечения безопасности, подъёмник остановится и появится этот код ошибки. На всех остальных колоннах начнёт мигать зелёный светодиод.

Для того чтобы восстановить работоспособность подъёмника, переключите соответствующую колонну на режим одиночной работы. После этого приподнимите каретку, для того чтобы освободить упор безопасности или удалить препятствие.
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	красный
	Перегрев мотора.

После того, как сработает тепловой выключатель, подъёмник остановится и на соответствующей колонне появится этот код ошибки. На всех остальных колоннах будут светиться зелёные светодиоды и их каретки можно будет передвинуть приблизительно на 25 мм.

После того, как мотор охладится, красный светодиод погаснет, и подъёмник будет готов к началу работы.
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	жёлтый
	Недостаточная скорость / Превышенная скорость.

После того как блок управления определит какие-либо отклонения в скорости вращения мотора, подъёмник остановится и на всех колоннах появится этот код ошибки.

После освобождения элемента колонны, ошибка будет автоматически удалена и подъёмник будет готов к началу работы.
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	жёлтый
	Проблема EMC.
Если на одной или на нескольких колоннах случится проблема ЕМС, то вся система подъёмников остановится. На затронутых колоннах начнёт светиться жёлтый светодиод и появится этот код ошибки.

Ошибка может быть признана поворотом выключателя электропитания в положение выключено, и снова в положение включено. После этого обнулите систему подъёмника опусканием его в самое нижнее положение. Подъёмник будет готов к началу работы.
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	красный
	Неисправность фазы.

(  Неисправность фазы системы электропитания:

    На всех колоннах появляется этот код ошибки. Подъёмник останавливается и остаётся не в рабочем состоянии до тех пор, пока не будет восстановлена подача электропитания.

(  Неисправность фазы системы подъёмника (например, из-за неисправности соединительного кабеля):

    На всех колоннах появляется этот код ошибки. Подъёмник останавливается, каретки колонн, не имеющих неисправности фазы, можно передвинуть приблизительно на 25 мм.

После того как подача электропитания будет восстановлена, подъёмник будет готов к началу работы.


3.9   Грузоподъёмность гидравлической тележки
	Если давление гидравлики тележки является недостаточным для того, чтобы поднять ненагруженную колонну, отрегулируйте его следующим образом.
Регулировочное устройство расположено под механизмом подъёма (см. стрелку).
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	Отрегулируйте грузоподъёмность таким образом, чтобы поднятая тележка выдерживала груз только ненагруженной колонны.

Если настроить грузоподъёмность слишком высокой, то тележка не будет автоматически опускаться, если колонна случайно будет поднята в нагруженном состоянии. Это может привести в результате к повреждению оборудования.
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( С помощью гаечного ключа удалите 

   резьбовую пробку.
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( С помощью отвёртки поверните регули-

   ровочный винт (2)
  влево – для уменьшения грузоподъёмности

  вправо – для увеличения грузоподъёмности

( Снова установите на место резьбовую 

   пробку.


3.10   Уровень масла в редукторе

	(  Периодически проверяйте уровень масла с 
    помощью смотрового окна (1).
(  Доливайте масло в случае необходимости 
    (2).

    Тип масла см. на табличке с данными 

    производителя (3).
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	Правильный уровень масла указан меткой на смотровом стекле.
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3.11 Точки смазки

3.11.1   Гайка с рециркуляцией шариков

	Один раз в год смазывайте консистентной смазкой гайку с рециркуляцией шариков с помощью от 4 до 7 качков шприца для консистентной смазки.
Применяйте коммерческую антифрикционную консистентную смазку для подшипников.

(  Подъёмники, оборудованные наружной 

    маслёнкой (В, поставляемой по запросу), 

    не требуют снятия резиновой заглушки  

    и крышки.
    
	[image: image57.png]





	(  Для получения доступа к маслёнке (А), снимите винты (1 и 3), затем снимите крышку (4) и крепление резиновой заглушки (2).

Отогните резиновую заглушку.
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3.11.2   Механизмы перемещения
	Регулярно смазывайте маслом или кон-систентной смазкой ролики механизмов перемещения.
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